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Advantech AMAX-5570 build-in
Modbus RTU+AZ

Modbus 是Schneider Automation Inc. 的注册商标。 最后更新 2023年8月

设置手册 Modbus RTU

AZ系列
・mini驱动器 RS-485通讯型
・内藏定位功能型
・带RS-485通信的脉冲序列输入型

研华科技股份有限公司

Modbus通信连接和简单操作的流程。

AMAX-5570 边缘控制器 (软件：CODESYS IDE SP1820)

Modbus RTU
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(1) 实际建构系统时，除了确认构成系统的各机器、设备的规格外，机器设备的使用方式须考虑相对
于额定及性能具备充足的裕度，并采取万一故障时也能将危险减到最低的安全回路等安全对策。

(2) 为了安全地使用系统，请取得构成系统的各机器、设备的手册或使用说明书，并仔细确认「安全
注意事项」、「安全要点」等安全相关注意事项及文件内容。

(3) 系统应符合的规格及法规或规范，请客户自行确认。

(4) 未获东方马达总公司允许，禁止复印、复制、转发本数据之部分或全部内容。

(5) 本数据记载内容，为 2023 年 8月时之最新信息。本数据内容可能因产品改良而未经预告即径行
变更。

(6) 本数据仅记载建立机器通讯连接的步骤，并无记载机器个别操作、设置及配线方式。通讯连接步
骤以外的详细内容，请参阅对象产品的使用说明书。

注意事项
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■适用产品

① HM-60259B AZ系列 功能编

② HM-60318B AZ系列 / 搭载AZ系列 电动模块产品 AC电源输入

・内藏定位功能型 /

・带RS-485通信的脉冲序列输入型/ 脉波列输入型

使用说明书 驱动器篇

③ HM-60319B AZ系列 / 搭载AZ系列 电动模块产品 DC电源输入
・内藏定位功能型 /
・带RS-485通信的脉冲序列输入型/ 脉波列输入型

使用说明书 驱动器篇

④ HM-60444B AZ系列 /搭载AZ系列电动传动装置 
・mini驱动器 RS-485通讯型

AZ系列
AC电源输入

适用产品和使用说明书

AZ系列 / 搭载AZ系列电动作动器 AC电源输入 / DC电源输入

・内藏定位功能型

・带RS-485通信的脉冲序列输入型

・ mini驱动器 RS-485通讯型

■准备

请准备使用说明书和用户手册。 可至东方马达网站下载。

请根据需要准备相关使用说明书。

AZ系列
DC电源输入

AZ系列
mini驱动器 RS-485通讯型

※说明书可能定期更新，请至官网下载最新版本。
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AZD-KR2D

本手册以mini驱动器RS-485通信型为例。
其他AZ系列也可用同样的设定来驱动马达。

Ethernet电缆线

系统配置图

CODESYS IDE SP1820
MEXE02 Ver.4

AMAX-5570

产品 型号

CPU单元
AMAX-5570 + CODESYS Control RTE

（Advantech x86 控制器）

串行通信单元
AMAX-5570 build-in

（Advantech）

程序编译软件
CODESYS IDE SP1820

（Advantech）

通讯电缆
双绞线

（Shielded Twisted Pair cable）

AZ系列 AZD-KR2D

支持软件
MEXE02 Ver.4

※请使用最新版本

AZ系列
mini驱动器 RS-485通讯型

通讯电缆线

AZ系列
AC电源输入

AZ系列
DC电源输入
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号机编号： 1
( 从站地址)

号机编号： 2
( 从站地址)

[注意]
・同一网络不能使用同一号机编号 ( 从站地址)。

αSTEP
AZ系列

mini驱动器

AMAX-5570

αSTEP
AZ系列

mini驱动器

Driver Driver

号机编号 ( 从站地址)示例

Modbus RTU
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AZ驱动器的号机编号 ( 从站地址)设定。

通过切换驱动器正面的旋转开关来设置号机编号 ( 从站地址)。

本手册为连接1台驱动器，将号机编号 ( 从站地址)设定为 1。

AZ驱动器的号机编号 ( 从站地址)设定

→ 1 (ID:1)

→ 4 (115,200bps)

→ ON (Modbus RTU)

→ 请将终端电阻设定开关
（TERM.-No.1、No.2）都设
定成ON

→ 请将SW1 开关的No.3 
和No.4 皆设为ON。

→ ON (Modbus)

→ 1 (ID:1)

→OFF（号机编号1～15）

→OFF (号机编号1～15)

→ 4 (115,200bps)

■AZD-□D / AZD-□X的「号机设定开关」设定
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AZ驱动器的号机编号 ( 从站地址)设定

■AZD-KR2D的「号机设定开关」设定

→ 1 (ID:1)

→ OFF (115,200bps)
→ ON (Modbus RTU)

→ 请将终端电阻设定开
关（SW3）设定成ON

→OFF（号机编号1～15）
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预先准备

■RS-485 通讯电缆线的连接（CN3）

与AMAX-5570的串行通信端子连接。

参考AZ系列 mini驱动器 RS-485通讯型，请检查连接。

连接RS-485（2线式）接线示例。

AZD-KR2D
通讯连接器（CN3）

AMAX-5570

RS 485接线定义 COM Tx COM Rx COM GND

Advantech脚位定义 D+ D- G

Oriental驱动脚位定义
C1 B1 A1

C2 B2 A2
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程序项目设置

①

②

开启桌面CODESYS V3.5软件，于CODESYS IDE中创建一个新项目。
(此例软件版本为V3.5 SP18 patch2)

⑤

③

④ 自定义专案
名称

项目存放路
径
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程序项目设置

① 选择实际硬件对应型式
（研华x86控制平台_CDS V3版本 64位）

② 选择PLC编程语言 

③ 成功建立项目

请依据引导设定，进行AMAX控制器的控制。



11

Advantech AMAX-5570 build-in
Modbus RTU+AZ

程序项目设置

将编程软件(自身计算机)与实际控制器硬件(Run Time Engine)连接。

① 双击

② 点击 Gateway，将自身计算机与AMAX控制器连接。



12

Advantech AMAX-5570 build-in
Modbus RTU+AZ

程序项目设置

如下设定。

① 一般情况皆用网络(TCP/IP)建立，可用固定之区网IP处理
此例尚未设定IP(Localhost)

②

② 选择欲连接之控制器硬件
此例控制器同样为WINDOWS系统_ID TAB94OA[00AA]
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程序项目设置

如果可以正常的连接，则如下所示。

② 设备信息

①
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服务器设备通讯建立

进行Modbus RTU(RS-485)的通信设定。

② 点击 Add Device…。

① 对Device(Advantech Control x86 …)点击右键。



15

Advantech AMAX-5570 build-in
Modbus RTU+AZ

服务器设备通讯建立

选择Modbus通讯，建立Modbus。

① 点击

确认Modbus通信被建立。
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服务器设备通讯建立

建立Modbus Master。

① 点击

②

② 点击Modbus Serial Master的『＋』。
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服务器设备通讯建立

点击『Modbus Master, COM Port』，建立Modbus Master。

① 点击

确认Modbus Master被建立。
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服务器设备通讯建立

在Modbus Master建立Slave装置。

② 点击

① 在Modbus_Master_COM_Port点击右键，再至Add Device点击。
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服务器设备通讯建立

建立AZ系列 mini 驱动器(AZD-KR2D)，作为Modbus Slave装置。

② 输入名称

①

① 选择『Modbus Slave, COM Port』。
② 输入 『AZD_KR2D』的名称。

AZD_KR2D作为Slave装置，
确认已被建立。
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服务器设备通讯建立

进行Modbus的通信设定。请双击Modbus_COM。

① 双击

② 点击 General标签。

设定与AZD-KR2D同样的
数值。

③
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服务器设备通讯建立

设定Modbus的Transmission mode等。
请双击Modbus_Master_COM_Port。

① 双击

② 请选择Transmission mode的『RTU』。
于Response timeout 设定1000（ms）、
Time between frames设定10（ms）。
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服务器设备通讯建立

设定Slave（AZD-KR2D）的号机号码。
请双击AZD_KR2D（Modbus Slave, COM Port）。

① 双击

② Slave address请配合AZ驱动器的号机号码。
于Response  timeout设定1000（ms）。

以上，Modbus的通信设定完成。
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马达控制用变量的登录

然后将Modbus的功能码登录为变量。
请双击『Modbus Slave Channel』。

※Modbus Slave Channel位于AZD_KR2D（Modbus Slave, COM Port）。

② 添加所要控制的位置

① 点击
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马达控制用变量的登录

将出现以下窗口，请在此写入项目。

① 输入变量名称。
② 选择Write Single Register (Function Code 6)。

（选择写入的Function Code）
③ 选择Cyclic。
④ 设定Cyclic time为100ms。
⑤ 如有必要，请写入Comment。
⑥ 写入『驱动器输入指令』的Modbus寄存器地址。

(写入的地址）

这里是设定『驱动器输入指令』的Modbus地址。

关于『驱动器输入指令』的内容或Modbus地址的内容，请
参考功能篇说明书的第5章 Modbus RTU 控制(RS-485 通
讯)。

※功能篇说明书：HM-60259B

①

②

⑤

③ ④

⑥
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马达控制用变量的登录

登录Velocity的变数。
跟刚刚一样，在Modbus Slave Channel的，点击『Add Channel』。

点击

①

②

⑤

③ ④

⑥

⑦

① 在变量名称写入Velocity。
② 选择Write Multiple Registers (Function Code 16)

（选择写入的Function Code）
③ 选择Cyclic。
④ 设定Cyclic time为100ms。
⑤ 如有必要，请写入Comment。
⑥ 写入『速度 No.0』的Modbus寄存器地址。

（写入的地址）
⑦ 在Length设定２（上位和下位２个）。
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马达控制用变量的登录

登录位置的变量。
跟刚刚一样，在Modbus Slave Channel的，点击『Add Channel』。

点击

①

②

⑤

③ ④

⑥

⑦

① 在变量名称写入Location。
② 选择Write Multiple Registers (Function Code 16)

（选择写入的Function Code）
③ 选择Cyclic。
④ 设定Cyclic time为100ms。
⑤ 如有必要，请写入Comment。
⑥ 写入『位置 No.0』的Modbus寄存器地址。

（写入的地址）
⑦ 在Length设定２（上位和下位２个）。



27

Advantech AMAX-5570 build-in
Modbus RTU+AZ

Status ①

②

⑤

③ ④

⑥

⑦

0x0500

马达控制用变量的登录

登录运转方式的变数。
跟刚刚一样，在Modbus Slave Channel的，点击『Add Channel』。

点击

① 在变量名称写入Status。
（Status为运转方式）

② 选择Write Multiple Registers (Function Code 16)
（选择写入的Function Code）

③ 选择Cyclic。
④ 设定Cyclic time为100ms。
⑤ 如有必要，请写入Comment。
⑥ 写入『运转方式No.0』的Modbus寄存器地址。

（写入的地址）
⑦ 在Length设定２（上位和下位２个）。
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马达驱动程序的制作

制作马达驱动的程序。 在主程序(PLC_PRG)中加入先前作成的驱动器汇入指令与Velocity变数。

② 添加参数并定义名称(参考drive手册并可加注Comment协助理解)

① 双击
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马达驱动程序的制作

在左侧的树形图，双击AZD_KR2D (Modbus Slave, COM Port)，将程序的参数Mapping到设置的RS485通
道。

① 双击

③ 参数与通道进行Mapping

② 点击

① 请双击AZD_KR2D (Modbus Slave, COM Port)。
② 请点击Modbus Generic Serial Slave I/O Mapping。
③ 请参考以下，进行参数与通道的Mapping。

程序内参数(Application)与Modbus建立之参数两端进行Mapping。
Ex. Application.PLC_PRG.M0 对应Bit0

Application.PLC_PRG.V_H对应Velocity[0]
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马达驱动程序的制作

回到左侧树形图的主程序（PLC_PRG），制作马达驱动程序。

① 双击

② 添加程序

如下制作马达驱动程序。
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程序的写入与执行

将程序写入AMAX控制器（LOGIN）。 写入完成后，执行程序（RUN）。

① 写入PLC

②  RUN
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控制器

马达的驱动：连续运转

将马达朝CW方向连续运转。

① 写入速度设定。

② 当X1在ON时，马达朝CW方向运转。 

③ 当X2在ON时，马达将停止。 
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控制器

马达的驱动：位置控制

执行位置控制、需求位置参数、速度参数。

① 写入位置参数。

② 当X6在ON时，开始往所设定位置运转。 
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修订记录 内容

2023年3月 初版

2023年8月 添加 CODESYS Control RTE（第4 页）


	幻灯片 1
	幻灯片 2
	幻灯片 3
	幻灯片 4
	幻灯片 5
	幻灯片 6
	幻灯片 7
	幻灯片 8
	幻灯片 9
	幻灯片 10
	幻灯片 11
	幻灯片 12
	幻灯片 13
	幻灯片 14
	幻灯片 15
	幻灯片 16
	幻灯片 17
	幻灯片 18
	幻灯片 19
	幻灯片 20
	幻灯片 21
	幻灯片 22
	幻灯片 23
	幻灯片 24
	幻灯片 25
	幻灯片 26
	幻灯片 27
	幻灯片 28
	幻灯片 29
	幻灯片 30
	幻灯片 31
	幻灯片 32
	幻灯片 33
	幻灯片 34

